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TECHNOLOGIE

DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT DES CAPTEURS DE LIGNE ll e

Les capteurs du mbot étant trop rapprochés, un seul des deux capteurs captera la ligne noire
au départ.
Le mbot au départ pourra donc se positionner sur la ligne des deux facons suivantes :
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DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT DU ROBOT
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Description par algorigramme



